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F rei I B uffu h ru ngaa n lege 

Eine Freilauffuhrungsaniage zum Trainieren von Pfer- 
den weist eine kretsfarmige Longterbahn (1) auf. Diese ist 
innenseitig und auBensertig mrt je einem Zaun (11, 12) 
Oder ainer Wand begrenzt und mit eine Konstruktion (4) 
mitTragern (42) zum Tragen ernes Dachos (43) iiberdBcht. 
Im Bereich der Longierbahn (1) ist en einem Trager (42) 
eine Trag konstruktion (43) herabhangend angeordnet. 
Am unteran Ende der Trag konstruktion (43) ai'nd bei'dsei- 
tig je ein Stutzrad (51) angebracht Die Stutzrader (51} ste- 
hen fm Winkel zueinander und greffen von schrdg urrten 
an einem efnen umlauferxlen Profilring (3) an. Die Stutz- 
rader (51) konnen somft wegen ihrer Anordnung sowohl 
Fuhrungsfunktion els auch Tragfunktion fur den umlau- 
fenden Profilring (3) ubemehmen. Eln Antrlebsmotor (52) 
wirkt uber ein Amriebsrad (54) auf den Profilring (3) und 
treibt dfaaan an. Am Profilring (3} sind in regelmaiSfgen 
Abstdnden FQhnjngegttter (2) hdngend angebrachL 
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Bescfareibung 

Die Erimdimg becrifit doe FreilauffHhningsanlage zum 
Txainictcn voa Pferden auf dner krdsfbcxnigen Longicr- 
bahn gemSss dem Oberbegnff des unabhflngigeo Patentan- 
spniches. 

Aus DE28S2 777A1 ist dae FidlauffUhningsanUge 
zum 'naintetcn von Pferden bekaimL Ad einer kanisscLaxti- 
gen, tnotorisch aotreibbaiec KanstxukdoD sind Fiihrungsgit- 
ter aufgeh&ngt, welche aiif der kzdsSkmigen Longieibahn . 
umlaufien. Der Zwiscbeoraum zwischea je zwei benachbar- 
ten PUhrungsgiaem bildet dnen PferdcfDhrungsbeieich. 

Auf dem. Mark! sind Pzdlauffuhrungsanlagen zum Itu- 
oieieo von Pferden erfaSlltlich, welche auf offeoem Feld oder 
in dner Art Halle, (ibecxlacht, mondert wetden. Sie besteht 
aus einef ktdsf8nnigea Longicrbahn, wcLchc aucb als Huf- 
sdilag bezddmet wird. Statt an dner Longe vom Mensch 
gefuhrt, wexden Pferde durcfa eine Vozriditung auf dieser 
Longictbahn geftUut. Diese Vanichtung besteht wie ein Ka- 
russell aus dnem Dtefastem, welcher radial von etnem Dreh- 
arjentrum nach aussen ragende l^garme aufweist An jedem 
'Tragarm hSngt an sdnem radial ^usseien Berddi dn Fflh- 
rungsgitter nach unten. Jedes FUhrungsgitter ist mit Gummi- 
lameliea versehen, welche an seinemunterea Rand befesdgt 
sind und &d herabhangen. Der Drehstem besteht aus dner 
stabilen Ttagkodstniktioo an Metall, welche zeotral an dner 
Stole drehbar gelagert isL Die S&ule kann stehend am und 
im Untergtund befestigt sdn oder in einer Halle, insbeson- 
deie eiDcr Rundhalle, zeotral an der Dachkonstniklion auf- 
gehaiigt sean. Der Drehstem weist dnen zeotcalen Antnebs- 
ring konzentrisch zur drehbaiea Lagerung auf. Dieser An- 
tricbsnag wild von einem Elektiomotor mittels Reibungs- 
kupplung, also mittels einem Rdbiad angetdeben. Die Elek- 
trotnotoien sind in Geschwindigkeit und Drehnchtung steu- 
crbac. Damit wird der ganze Drehstem angctricbea, be- 
schleuoigt, gebiemst und aucfa die Drcfarichtung gewecfaselt. 
Die Pferde miSssen in einem PferdefUhrungsbereicfa zwi- 
scfaen je zwd benachbaiten Fiibnmgsgittem auf der Lon- 
gieibahn nach gegebener Geschwindigkdt lundum laufen. 
Die Longieibahn ist so bieit, dass die Pferde sich umdrehen 
koonen, wenn die Diefaiichtung der X^rrichtung gewechselt 
wird. Die FUhrungsgitter ktinnen eLektrisch geladen weiden, 
damit die Pferde nicht in Vcrsuchung kommen, die ganze 
Anlagc dutch KSrpcrcinsatz abzubremsea. Dicse Aniagen 
weisen ein sehr grosses Gewicht auf, da die stemfbrmige 
Konstruktion stabil genug ist. Diese stemformige Konstruk- 
Uon gldcht grundsatzlich der Konstrukdon eines Karussells 
Oder eines nesig tlberdimensioniertea Soimenschinnes. Da- 
her kbnnen nachtiaglich aucb keine zusatzUcheu Fuhnings- 
gitter angebracht werdeo, um eine giosseie Anzahl Pferde- 
fuhniiigsbercicbc zu criiaitcn. Da der Antricb ubcr den innc- 
rcn konzentrischcn Ring geschicht, ist die Umfangsgc- 
schwindigkeit arn Antrieb sehr langsam und wegea den 
grossen Hebelartnen der TVagarme am aussercn Utnfang und 
damit im Bereich der Fuhnmgsgitter und der Longieibahn 
viel grOssen Dies erfoiden eine sehr exakic Steucrung und 
einen stark dimcnsionicrtcn Elektromotor» und dne entspic- 
chende Belastiing der Rdbungskupplung. Die ganze dreh- 
bare Lagerung muss ebenfalls dem grossen Gewicht und 
den gcosscn Momcntcn stand haltcn, was die Gcsamtkon- 
stmkuon wicdcr aufwcndigcr und schwcrer macht. Dadurch 
entstchen wiedcnim TVaghcitsraomente insbesondere bcim 
Beschleunigea und Verzogem, welche ebenfalls wieder die 
gesamte Konstiuklion belastcn. 

Aufgabc der Erfindung isi es, eine FreilauStlhranlage 
iura TVainieren von Pferden anzugeben, welche die ge- 
nannte Nachteile oicht aufweisL Sie soU eine bedeutend 
leichicpe Konsmikdon cnndglichcn, damit die auftrctcoden 



Momente bedeutend kLeiner sind. Zudem soil auch der An- 
trieb Icichl scin und die GcschwindigkeitsreguUerung pra- 
zise. 

Dicsc Aufgabc wird duich die in den Patcntanspnk;hen 
5 angegebene Erfindung geltisU 

Die erfiodungsgemasse Preilaufliihmnlage wird nachstcr 
bend im Zusammenbang mit den Zcichnungea beschrieben. 
Es zeigen: 

Fig. 1 AufhSUigung, Fiihrung, Antrieb und Filhningsgitler 
in Anstcht; 

Fig. 2*dito bet einer AufhBngung nur mit FDhrungsrollen 
ohne Antrieb; 

Fig. 3 schematische Anordnung von oben gesebeo; und 
fig. 4 AufhBngung, FUhnmg. Antrieb und Ftihrungsgitter 
in Ansicht in dner wdterca AusftUmingsfoim. 

Der Giuodgedatike der Erfindung besteht dahn, dass an 
SteUe dner statif5rmigen diehbaien Karussellkonstniktian, 
als motoiisch antreibbaie Pfieidefiihrung, ein Idchtei; our im 
Bmich dear Longieibahn umlaufendei; einca M>llkrei6 bil- 
dender, Profilring die FQhrung^tto' trSgt und rundiun be- 
wegt wild. Der PiofilriDg wild dabei duich Stiitz- und Filh- 
mngsiollen getragen und gefilhrt und auch zur umlaufenden 
Bcwegung angeoieben. Damit kann der Antrieb fISar die Um- 
laufbcwcgung der FQhrui^sgitter ebenfalls im Beidch der 
Longieibahn sselbst angeoidnet werden, was die Geschwin- 
(Sgkeitsregulienmg und \brwarts-/Rik:kwatts-Umschaltung 
der Umfangsgeschwindigkdt ganz wesentlich veibesseit, da 
kdne grossen Hebelarme zwischea Antrieb und angeniebe- 
nen Fiihrungsgittecn vozfaanden sind. Zu tiainiercnde Pferde 
koimen die Aidage nicht mehr so einfach zum Stehen brin- 
gen. ZusStzlich wird die ganze Konstruktion entscheidend 
Idchtcr, was sich auch auf die Koostiukdoa cincs Hallcoda- 
ches auswirkt Ein entscheidender Vxtdl besteht auch noch 
darin, dass jederzeit zusatzlicbe Filhningsgitter mondert 
Oder auch weggcnoomicn wcrden konncn, um die Anzahl 
der PfeidefUhrungsbereiche zu andem. Dazu muss kdne 
AnderuDg am Aufbau duichgefuhrt werden. Statt einem sehr 
einfachen und genugenden Reibradantiieb konnen natiirUch 
auch andeic bekannte Antriebe verwendet werden. 

In den Fig. 1 und 2 sind Ansichtcn von Aufhangung, Fiih- 
rung, Antrieb und Fiihrung sgitter daigestellt Eine kreisfor- 
mige Longieibahn 1 ist innenseitig und aussenseitig mil je 
cincm Zaun 11, 12 oder cincr Wand bcgrcnzL Sic ist mit d- 
Qci KonstrukdoQ 4 mit IVagcm 42 zum Tiagco eines D aches 
44 ilbeidacht. Im Bereich der Longierbatin 1 ist an TVagem 
42 ein Aufhanger 43 herabhangend angeordnet Am unteren 
Eodc der Aufhanger 43 siod bddsddg je ein S tlitziad 51 an- 
gebrachL Die StUtzr^er 51 stehen im Winkel zudnander 
und greifen von schrag unten an einem umlaufenden Profil- 
ring 3 an. Dieser Profilring ist hier im Querschnitt gezeich- 
nci. Die Stiiizrader 51 konnen somit wegcn ihrcr Aixjrdnung 
sowohl Fiihrungsfunktion als aucfa Tragfunktion fur den um- 
laufenden Profilring 3 Obemehmen. Eines der Stiltzrader 51 
ist bei der Fig, 1 direkt mit einem Antrieb smotor 52, wel- 
cher ebenfalls am AuihMnger43 befestigt ist, antreibbar ver- 
bunden imd dient als Antriebsrad 53 eines Rcibmdaninebes. 
Eine anderc Variantc des Antricbcs gcschiehi gcmass der 
F^. 2 iiber dn obeo auf dem Profilring 3 aufliegendes An- 
uiebsrad 54. Dies weist den Vorteil auf, dass mit diesem An- 
triebsrad 54 der Profilring 3 gcgcn die StUtzradcr 51, gcgc- 
bcncnfalls fcdcruntcrstiitzt. gcdriicki werden kann» um die 
Reibung der Reibungskupplung zu erhohen. Ein wcitcr&r 
Vortcil dieses Antriebes besteht darin, dass der Duichmesscr 
des Antriebsrades 54 in bezug auf den Drehzahlbercich des 
Mctorcs zusfitzlich optimiert werden kfrnn. Die SrtltzrJSder 
51 konnen aus Metall, KunststofF oder Hartgumnii sein. Bd 
\^rwendung voo StiitzrSdero aus Metall kann eine schwin- 
gungsdampfendc Einlage oder Zwischenlagc, wie sie bei- 
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spnelsweise von Sldlifteo her bekannt sicd, larmdampfeod 
wirken. In dcr in Fig, 1 dai^gcsteilten Ausftihrungsfonn be- 
steht der umlaufende Ptofilring 3 aus einem obereo Rund- 
stab 31 uDd dDcm untercn Rundstab 32, welcbc mitcinandcr 
mitteb regelni9ssig angeordneten Stegen 33 fest verbunden S 
sind. Der PtofUring 3 kann Datiirlich auch eUn T- oder Dop- 
pd T-Profil habcn. Gcm&ss dcr Fig. 2 bestcbt dcx Profilring 
aus cinem einzigen Rundstab 31, an welchem Lascheo 34» 
£um Befesdgen der Fuhningsgitter 2, nacb unten bangend 
angebracht sind. Man benotigt dann aber getzcnnte Stiitzi^- 10 
dcr fUr die Tragfonktion und die FQhningsfunktion. Es sci 
dcnn, das8 das ProfU gcneigte Flanken aufwelst. Am imteicn 
Rundstab 32 ist em Puhrungsgitter 2 bangend befestigt 
Diese Befiestigung kann mittels Kelteo 21* (Fig. 2) oder ei- 
Qcm IWigstab 21 (Fig. 1) oder dci^ieicbca ausgefuhit sein. is 
Unten am JFQiirungsgiucr sind Gummiianicllca angeordnct, 
welcbe weiternach unten hangen. Die Puhrungsgitter2 kfin- 
□en fest angeocdnet oder frei hangeod am Ptafiking 3 ange- 
bracht sein. Empfehlenswetl ist eine elcktrisch isolierte 
Aufhingung, da das ganze FtUmmg^gicter dann dnfach mit 20 
einem Viehhiiter elektiiscli geladeo wexden kann. 

Id der Fig, 3 ist rane Ansicht von oben auf den umlaufen- 
dcB Profilring 3 mit eincr Anzaiil von FQhhmgsgittem 2 dar- 
gcsteilL Der umlaufende Profilring 3 biidet einco VolUcrcis, 
welcber sich im Beteich der kreisfbrmigen LcxigieibahD 1 is 
befindet Der 'V^Ukreis des uDilaufeoden Rnfils 3 ist im dar- 
gesteUteo BeispieL so gewSiilt, dass es sicb ctwa in der Mitte 
der Longieibahn 1 Qber dieser befindec Auf diese Art kann 
die Aufliangung der FQhnmgsgitlier 2 am einiachsten und 
kostengiinstigsten ausgefuhrt weiden.' Aus cfieser Fig. 3 ist 30 
gut ersiclitlich, dass die Aufhfinger 43 Ober den Umfang des 
Vollkrcises des Frofiiringcs 3 annSbemd legelm&ssig verteilt 
sind. Dies garandext, dass der I^filring 3 auf den Stiltzia- 
dem 51, gleicfamassig gefuhrt und getragen, problemlos 
rundum laufen kann. In rcgclmassigea Abstanden Ober den ^ 
Uxnfang verteilt sind eine Anzahl FQluungsgitter 2 am Pto- 
fUring 3 nacfa unten bangend angeoidnet. Zwischea je zwei 
benacbbarten Fuhiungsgittem befindet sich ein Pferdefiih- 
nmgsbereich fUr ein Pferd P An einem Aufii^ger 43 befin^ 
dct sich eine AntricbsioUe 53 zum Antrieb des Profllringes 40 
3« Sie ist nut dem Antriebsmotor 52 widcveibunden. 

Falls ^ne freistehende Anlage ohne t}berdachung eistellt 
weidcn soli,- so wird die Ttagkonstruktioa 4 entsprcchend 
leichter, da kein Dach getragen wcrden muss. Bs gcougen 
dann winkelfbrmige oder gebogene TV^ger, welcbe rait ei- 45 
oem Schenkel inneifaalb oder aussertialb der Loagieibahn 
am oder im Boden befesdgt sind und an dessen freien 
Schenkel die Auffafinger 43 angeordnet sind. 

Der Gnindgedanke des umlaufenden PiofUringes Ifann 
eatspiGchend abgeandeit weiden. Beispielsweise ist aus der SO 
Fig. 4 crsicbtlich, dass, stan dnc hangende, eine stebende 
Konstrukdon gcwahit werden kann. Dabci l&uft dcr umlau> 
fende Ptofilriag 3 auf StOtz- und FQhiungsr^Bm 51, 53^ 
welcbe auf ciner Anzahl seitlich der Longicrbahn 1 ange- 
ordneten Saulen 6 befestigt sind. Man benddgt dano aller- SS 
dings eine etwas aufwcndigerc Konstrukdoo zum Aufhan- 
gcn dcr Fuhningsgitter 2, beispielsweise ndttcls jc cincm 
Tragbalken 21. Dieser Tragbalken ist dann aiif dem Profil- 
ring 3 befestigt und ragt einseitig in und (iber den Bereich 
dcr Longicrbahn 1. Es ist offcnsichliich. dass die Saulcn 6 fo 
innerhaib oder ausscrhalb des krcisfoimigcn Bcrcictics dcr 
Longicrbahn 1 angeordnet sein k6nnea. Dem entsprcchend 
weist der Profilring 3 dann einen Durchmcssex auf, welcher 
etwas klciner ist als der Innendurchmesser oder etwas gros- 
ser als der Aussendurchmesficr der Ixjngicrhahn 1 . 65 



Patentanspriiche 

L Freilauffilhiungsanlage, zum Trainieren von Pfer- 
dcn auf eincr kneisfdnnigen Longicrbahn (1), mit ciner 
Anzahl, an einer motorisch antrdbbareo Pferdeflibning 
aufgehangten und in Bereich der kreisformigen Lod- 
gicrbahn (1) ucnlaufcodcn FQhningsgittcm (2), welchc 
je voncinandcr beabstandet sind, wobei dcr Zwiscljca- 
rautn zwiscben je zwei benachbaiten Fiihrungsgittein 

(2) einen Pferdefuhningsbereich bilden, dadurch ge- 
kennwlrhnet, d^ss die motorisch antreibbaie Pferdc- 
filhrung einen Profilring (3) aufweist, welcher einen 
umlaufenden Xbllkieis biidet, dessen Duichmesser 
mindestens annSliemd dem Diurhmesser der kreisfbr- 
migcD Longicrbahn (1) entspricht, wobei der Profilring 

(3) mittels Sttttzt&dem (51) getragen und gefUhit ist, 
und dass die Fuhiungsgitter (2) am Profilring (3) aufge- 
hangt sind. 

2. Freilauffuhrungsaniage nach Anspruch 1, dadiirch 
gekennzeichnet, dass mindestens ein von einem Motor 
(52) antieibbaies Antriebsiad (53, 54) als Reibradan- 
trieb mit dem Profilring (3) in Wirkveibindung ist 

3. FreilauffQhnmgsanlage nach Anspruch 2^ dadurch 
gekennzeichnet, dass das Antriebsrad (54) auf dem 
Profilring (3) aufiiegeod angeordnet isL 

. 4. FrBUa.uffuhrungsanlage nach Anspruch 2, dadurch 
gekennzeichnet, dass der einen VsUkreis bildende Pn> 
filring (3) (Ibcr der Longieibahn (1), imilaufend ange- 
ordnet ist. • 

5. Freilauffuhrungsanlage nach Anspruch 2, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Statzrfider (51) im Bereich 
der Longicrbahn (1) h^gend an einer IVagkonstruk- 
don (4, 43) angeordnet sind. 

6. Fteilauffiihrungsanlage nach Anspruch 2, dadurch 
gekeimzeichnet, dass das einen \^llkreis bildende Pro- 
fil (3) zwei Ubereinander angcordnete und miteinander 
yerbundene Rundstsbe (31, 32) aufwelst, wobei die 
Fiihningsgitter am unteren Rundstab (32) befestigt sind 
und die StUtzrSder (51) mit dem oberen Rundstab (51) 
in Wuicverbindung stelscn. 

7. FieiLaufFiihiungsanlage nach Anspruch 2, dadurch 
gekDnnzeichnet^ dass das einen \fellkreis bildende Pro- 
fil (3) seitlich neben der Longicrbahn (1) umlaufcnd 
angeordnet ist 

8. Freilauffuhrungsanlage nach Anspruch 7, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Stiitzrader (51) auf neben der 
Longierbahn (1) stebenden Saulen (6) angeordnet sind. 
0. Freila.ufmhnjng5anlage nach cinem der Ansprilche 
5 oder 7, daduich gekennzeichnet, dass die Tragkon- 
strukdoD (4) TVager fUreine Oberdacbung der Longier- 
bahn (1) bildct. 
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